
自律走行搬送ロボット（AMR）    100 

自律走行搬送ロボット新品販売のご案内 
（お試しレンタル1ヶ月できます） 

マップを元に自動ルート算出 

  磁気テープ不要 

完全自律移動 

  人や障害物を検知して自動で回避 

容易なプログラミング 

  最短1日で運用開始可能 

  ルート変更・台数追加もSIer不要 

高い柔軟性 

  トップモジュールの交換で幅広い作業に対応 

特徴 
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≪本体≫ ＭｉＲ100 

≪アクセサリ≫ 

  用途に合わせてアクセサリパーツをお選びいただけます。 

●お試しレンタル1ヶ月の料金

※その他の専用オプション品については別途お問合せ下さい
※運送料は別料金となります。

Ｃａｒｔ300P DS Floor

13,000円36,000円 176,000円 86,000円 102,000円 22,000円1ヶ月 288,000円

（税別）

本体 アクセサリ

ﾚﾝﾀﾙ期間 ＭｉＲ100 Ｃｈａｒｇｅ Ｈｏｏｋ100用 Ｆｌｅｅｔ ＴＭＣ300

●新品販売価格 

  ＭｉＲ本体、付帯設備、ソフトウェア、システムアップの諸費用等含め都度御見積させて頂きます 

 

●ＭｉＲトレーニング 

  ＩＤＥＣファクトリーソリューションズ㈱ ＜愛知県一宮市東島町2丁目8番地、☎0586-73-8300＞ 

  受講費用40,000円（税別）、1名×1日、ＭｉＲ実機を使用しコマンド入力、実働確認を実施 

MiR Charge MiR Hook MiR Fleet TMC300 Cart300P DS Floor 



※ 仕様は予告なく変更する場合があります。正式なご案内は弊社営業担当までお問い合わせ下さい。 

仕様 

新規開発事業部 営業第二部 
 

     03-5226-5038                  

 [ 202１年２月版 ]  

仕様 ＭｉＲ１００
サイ ズ（L×W×H） ８９０×５８０×３５２ｍｍ

 車高 ５０ｍｍ

 本体重量 ６７ｋｇ

 荷台サイ ズ ８００×６００mm

積載重量 １００ｋｇ（最大傾斜５％）

 牽引重量 ３００ｋｇ（ＭｉＲＨｏｏｋ１００の仕様）

速度とパフォ ーマンス

 バッテリー動作時間 １０時間または２０ｋｍ

 最高走行速度 前方：１．５ｍ/秒（５．４ｋｍ/時)、後方向：０．３ｍ/秒（１ｋｍ/時)

 必要最小回転半径 ５２０ｍｍ（ロボットの中心から）

 走行可能通路幅 １，１００ｍｍ～※1

 最小通行可能幅 ９００ｍｍ～※1

 停止制度 ±５０ｍｍ、±１°（マーカ ー※２ 使用時：±１０ｍｍ、±０．４°）

電源 Ｌｉ－ＮＭＣ、２４Ｖ、４０Ａｈ

 外部充電器 ＭｉＲＣｈａｇｅ使用：約２時間（０～８０%）～３時間（０～１００%）　　ケーブル使用：約３時間（０～８０%）～４．５時間（０～１００%）

 充電仕様 入力：ＡＣ１００～２３０Ｖ、５０/６０Ｈｚ、出力：バッテリー：ＤＣ２４Ｖ、最大１５Ａ

動作環境 屋内（水平面、水・オイ ル・汚れなきこと）

 周囲温度/湿度 温度：＋５℃～４０℃、湿度：１０～９５％　結露なし

 許容される段差 １０ｍｍ

 越えられる溝の幅 ２０ｍｍ

 ＩＰクラ ス ＩＰ２０

 安全性 ＥＮ１５２５に準拠、安全カ テゴリＰＬｄ　ｃａｔ．３

 ワイ ヤレス Ｗｉ－Ｆｉ：デュアルバンドワイ ヤレスＡＣ/Ｇ/Ｎ/Ｂ、Ｂｌｕｅｔｏｏｔｈ

 Ｉ /O ＵＳＢ　＆　Ｅｔｈｅｒｎｅｔ

センサ情報 ２台のＳＩＣＫセーフティシステムによりロボットの全周３６０°をスキャニング

 ３Ｄカ メラ 前方のみ、高さ１，７００ｍｍ、距離９５０ｍｍ

認証 ＣＥ、クリーンルーム（ＩＳＯクラ ス１）

※１公証値ではなく参考地、周囲環境や状況により変動します。　※２停止位置に設定するＶ字のマーカ ー。ＭｉＲの停止精度を高めます（オプショ ン販売）。

仕様 ＭｉＲ Ｈｏｏｋ１００
サイ ズ（L×W×H） １．２７５（フックアームの最低位置時）～１，１８０ｍｍ（最高位置時）×５８０ｍｍ×５５０（フックアームの最低位置時）～９００ｍｍ（最高位置時）

 床からの高さ ロボット：５０ｍｍ、グリップ高さ：８０ｍｍ～３５０ｍｍ

 本体重量（荷物なし） ９８ｋｇ

 牽引能力 （カ ート＋カ ート上の荷物）最大３００ｋｇ（１％傾斜時）～２００ｋｇ（５％傾斜時）

 牽引可能カ ート （L×W×H）５００～２，４００×４００～１，５００×２００～２，０００ｍｍ

走行時間 ８～１０時間または１５～２０ｋｍ　（牽引する荷物の重量により変動）

 最高走行速度 １．５ｍ/秒（５．４ｋｍ/時）

 必要最小回転半径 （カ ートなし）５２０ｍｍ（ロボットの中心から）、（カ ートあり）ロボットとカ ートの全長＋５５０ｍｍ

 位置決め精度 （カ ートの配置）位置：±２００ｍｍ、角度：±１０°

電源 Ｌｉ－ＮＭＣ、２４Ｖ、４０Ａｈ

 外部充電器 ＭｉＲＣｈａｇｅ使用：約２時間（０～８０%）～３時間（０～１００%）　　ケーブル使用：約３時間（０～８０%）～４時間（０～１００%）

 充電仕様 入力：ＡＣ１００～２３０Ｖ、５０/６０Ｈｚ、出力：ＤＣ２４Ｖ、最大１５Ａ

動作環境 屋内（水平面、水・オイ ル・汚れなきこと）

 周囲温度/湿度 温度：＋５℃～４０℃、湿度：１０～９５％　結露なし

 ＩＰクラ ス ＩＰ２０

 ワイ ヤレス Ｗｉ－Ｆｉ：デュアルバンド無線　ＡＣ/Ｇ/Ｎ/Ｂ、Ｂｌｕｅｔｏｏｔｈ

 Ｉ /O ＵＳＢ および Ｅｔｈｅｒｎｅｔ

センサ情報 ２台のＳＩＣＫセーフティシステムによりロボットの全周３６０°をスキャニング

 ロボット上３Ｄカ メラ 床上、５０～５００ｍｍ先の物体の検出

 Ｈｏｏｋ前面３Ｄカ メラ 床上、最大２，０００ｍｍ先の物体の検出


